




8888 WorkNC V95

การเปลี่ยนแปลงของ WorkNC
19
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WorkNC V96

การเคลือ่นท่ีของทูลมีดวยกันหาชนิดในเบื้องตน

ปรับปรุงสวนการติดตอกับผูใชเพ่ิมการสตอกโมเดล
เพ่ิมการดึงวัตถ

การโพรเซสทีละสองหรอืมากกวาน้ันเพ่ิมทางเดินของทูล
เพ่ิมการแกไขการเคลือ่นท่ีของทูลการ Finish ในสวนท่ีเรียบเนยีน
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WorkNC V97

เพมการดงวตถุ

19
97

19
97

19
9

19
9 WorkNC V98

WorkNC V99

เพ่ิมฟงกชันการตรวจสอบโฮลเดอร มกีารเพ่ิมออปชั่นตางๆ

มีการเพ่ิมสวนของ hi-speed roughing11

WorkNC V14

WorkNC V15

มการเพมสวนของ hi-speed roughing

มี VisuNC ใหมเพ่ิมขึ้นมามีการพัฒนาความเร็วในการโปรเซส

เพ่ิม WorkNC-CAD มีการสรางกลุมของพื้นผิวท่ีเรียบเนียน
เพ่ือการโพรเซสท่ีรวดเร็ว

WorkNC V15

WorkNC V16

WorkNC V17

การเปลี่ยนแปลงของการโพรเซสอยางหยาบ
เพ่ิมการคํานวณแบบหาแกน

เพ่ิมการเคลือ่นท่ีของทลหลายๆ ทลเพ่ิมฟงชั่น 3D Stock Model
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WorkNC V18

เพมการเคลอนทของทูลหลายๆ ทูลเพมฟงชน 3D Stock Model
ฟงกชัน Auto 5 สําหรับ หาแกน

การโพรเซสอยางหยาบหลายๆ โพรเซสเพ่ิมฟงกชั่น Solid CAD



ป ใ ใ 

ลดเวลาในการคํานวณ

การประมวลผลในการใช Z Roughing

เวอรช่ัน V18.17 V19.04 ลดลง (%)

3D Stock：ไมมี 1:09:16 0:15:57 -77.0%

การประมวลผลในบางสวนจากมมุมองอื่นๆ

3D Stock：มี 1:14:03 0:37:26 -49.4%

เวอรช่ัน V18 17 V19 04 ลดลง (%)เวอรชน V18.17 V19.04 ลดลง (%)

3D Stock：ไมมี 11:03:51 0:11:33 -98.3%

3D Stock：มี 8:25:39 0:31:17 -93.8%

เงื่อนไขการประมวลผล

Shape size： 2000.0×1180.0×620.0
Use tool： φ63.0R3.0
Use passing： High-speed roughness

processing (high torque)
t ki  l b l h  ：

ทรัพยากรที่ใช

stocking global roughness 
processing/processing of re-
roughness

Tolerance： 0.1
Pitch： XY=50.0 Z=2.0

Type no： HP xw4400
Workstation

CPU： Core2Duo
E6700(2.67GHz)

Memory： 2.0GB
Leaving fee： 1.0
Stock： 3DStock

y
OS： Windows XP

Professional



เพิ่มการเคลื่อนที่ของเครื่องมือใหม (4 และ 5 แกน)

การโพสเซส 5 แกนแบบคูขนาน
การเคลื่อนที่ของทูลถกูโพรเซสบริเวณที่มพีืน้ผิวมากกวาหน่ึงพื้นผิวซึ่งมีความแตกตาง
ขององศาของพื้นผิว

การกําหนดคาแกนในการแมชชีนในแนวเสนตรง “guide surface”  กับเสนโคงสองเสนน้ี

การโพรเซส 4 แกน 
หลักในการโพรเซสรูปทรงใบมีดจากทูลแบบ 4 แกน

การเคลื่อนที่ที่สําเร็จแลวจะตองต้ังคาการโพรเซส
 ี                                     อยางหยาบ, การเตรียมการ

                                     ทํางานใหมในแบบ 3 แกน

Guide Surface

การโพ การโพ การ
รเซสแบบ
หยาบ

การโพ
รเซสที่
สําเรจ็แลว

การ
ทํางาน
ใหม

รูปแบบการโพรเซสการแบบหยาบจะขามขั้นตอนในสวน
โคง ซึง่จะสามารถเพิม่ความเร็วในการโพรเซส
ในทุกๆ Z เลเวลุ ๆ



「 」
การเคลือ่นที่ใน 3 แกนจะถกแปลงเขาไปใน 5 แกน

WorkNC V19 Auto 5

WorkNC 「Auto5」 การเคลอนทใน 3 แกนจะถูกแปลงเขาไปใน 5 แกน
โดยการคาํนวณอัตโนมัติ

ใน Path น้ันที่ซึ่งความสูงของพืน้ผิวจะมากกวาความยาวของทูลใน 3 แกน 
โปรแกรมจะแปลงเปนการทํางาน 5 แกนพรอมกันโดยอัตโนมัติ (รูปแบบทัง้หมด 9 แบบ)

่

ประมวลผลกับทลขนาด

การเปลยีนแปลงสวนหลกัใน Auto 5
- เปลี่ยนแปลงวิธีการใชงาน
- การสรางการซอมแซมรูปแบบใหมในจอภาพ

ู
สั้นก็มีความเปนไปได

การเคลื่อนที่ใน 3 แกน การเคลื่อนที่จะกระทํา
ใน 5 แกนพรอมกัน

การแปลงโมดูลใน Auto 5

ชนะเลิศCADCAMรางวัลเหรียญทอง ท่ี
ประเทศเยอรมัน
INNOVATOR OF THE YEAR



   ระบบปฏิบัติการที่ตองการ   ระบบปฏบตการทตองการ

System Requirements

Minimum required R d d fi iMinimum required 
configuration

Recommended configuration

Processor Pentium IV ‐ 2,8 Ghz
Core 2 Duo (2Ghz), Athlon
64X2 (2,6 Ghz) ‐ or more (Bi‐

processor.)

Windows 2000 or Windows

Operating 
system

Windows 2000 or Windows 
XP Pro (*)

(Windows Vista is currently 
not supported)

(NT4 is not supported by 
WorkNC Version 19)

Windows XP Pro (*)
(Windows Vista is currently 

not supported)
(NT4 is not supported by 
WorkNC Version 19)

Graphics card
Minimum 128 Mb with 
Open/GL acceleration 

Processor Nvidia strongly 
recommended 

256 Mb (or more) with 
Open/GL acceleration

Processor Nvidia Quadro FX

Hard disk 60 Gb disk space  250 Gb (or more) disk space 

Screen 17'' Monitor minimum 
resolution 1280x1024

19" or 22'' Monitor ‐
Minimum resolution 

1280x1024 

RAM 1 Gb DDR  2 Gb DDR

D l 1 d di t d i l t O 1 USB t ( "USB S i l"Dongle 
connection

1 dedicated serial port Or 1 USB port (+ "USB ‐> Serial" 
adapter)

Mouse Mouse wheel 

Optional device Spaceball

fSoftware 
installation

CD‐ROM drive

Additionnal
software

Installed and configured TCP/IP software 


